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بردها تصاویر با ی کارهمگتقریباً در . کسی پوشیده نیستروزافزون از تصاویر دیجیتال در کاربردهاي مختلف بر  ۀاستفاد :چکیده
کیفیـت   ، افـزایش زیـاد پـذیري   راي دستیابی به تصاویري بـا تفکیـک  یک راه ب. ندایی و کیفیت باÓتري دارکار زیاد،پذیري  تفکیک
افـزاري    هاي فیزیکی سیستم سـخت  همچنین محدودیت. شود افزار سیستم تصویربرداري است که منجر به افزایش هزینه می سخت

تصاویري با افزاري است که هدف آن ایجاد  پذیري روشی نرم رتفکیکاب ،در مقابل. کند پذیري تصویر را محدود می افزایش تفکیک
معکـوس  مسـئلۀ  پـذیري یـک    ابرتفکیک ۀلئکه مسازآنجا. باشد دقت از صحنه می تفاده از تصاویر کمبا اس زیادپذیري  درجه تفکیک
از جایگـاه   ،پذیري اسـت  کردن اطÔعات پیشین از تصاویر در الگوریتم ابرتفکیکها وارد که هدف آن سازي منظمهاي  است، روش

متغیري تصادفی در نظر گرفته صورت  به  همسئلهاي  و پارامتر متغیرهاۀ هم ،سازي تصادفی در روش منظم. اي برخوردار هستند ویژه
هـاي مبتنـی بـر یـادگیري      همچنـین در روش . گردد توابع توزیع احتمال لحاظ میصورت  بهها  شده و اطÔعات پیشین در مورد آن

بعـد از   ،در این مقالـه . دشو یتصویر به الگوریتم اعمال م ياستفاده از دیکشنري براي اجزاازجمله  ،اطÔعات پیشین به طرق دیگر
  .پردازیم سازي تصادفی می بر روش منظم تأکیدشده با  هاي آن و کارهاي انجام الشبه بررسی چ ،پذیري ابرتفکیک ۀمسئلتعریف 

 .سازي، ثبت تصویر، چهارچوب بیز منظممطرح، بدمعکوس مسائل پذیري،  ابرتفکیک: هاي کلیدي واژه
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5. Subpixel 
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1. Resolution 
2. Super Resolution (SR) 
3. Low Resolution 
4. High Resolution 
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1. Prior Knowledge 
2. Ill-posed 
3. Motion Estimation 
4. Image Registration 
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1. Warping 
2. Blurring 
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3. Ill-conditioning 
4. Well-posed 
5. Condition Number 
6. Well-Condition 
7. Ill-Condition 
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3. Singular Value Decomposition (SVD) 
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3. Regularization Methods 
4. Residual Norm 
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5. L-Curve Analysis 
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1. Aliasing 
2. Linear Space Invariant (LSI) 
3. Projection 
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4. Generalized Multichannel Sampling Theorem 
5. Moving Least Square (MLS) 
6. Iterative Back-Propagation 
7. Projection onto Convex Sets(POCS) 
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1. Constraint Sets 
2. Off-line 
3. Image Patches 
4. Ground Truth 
5. Sparse Linear Combination 
6. Over-complete 
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7. Regularized SR Reconstruction Approach 
8. Deterministic Regularization 
9. Stochastic Regularization 
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1. Upsampling operator 
2. Prior Distribution 
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3. Random Fields 
4. Posterior Probability Distribution 
5. Alternate Procedure 
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1. Cyclic Coordinate Descent Procedure 
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3. Translational Motion 
4. Hierarchical Block Matching 
5. Phase Correlation 
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1. Affine Transform 
2. Bilinear Transformation 
3. Feature Matching 
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4. Non-informative Prior 
5. Hyperparameter 
6. Hyperprior Distribution 
7. Joint Global Probability Distribution 
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